Reparaturleitfaden zur Umriistung manuell zu betdtigender Leuchtweiterege-
lungen von hydraulischer auf elektrische Ubertragungseinrichtung

Der Umbau ist von einer Kraftfahrzeugfachwerkstatt durchzufihren!

Systeme zur nicht selbsttatigen Leuchtweiteregelung verfligen liber eine manuelle Betati-
gungseinrichtung, die im Bereich des Fahrersitzes eingebaut ist und lber die die Neigung /
Leuchtweite des Abblendlichtbiindels dem Fahrzeugbeladungszustand angepasst werden
kann.

Bei Systemen mit einem Fluid (Hydraulik) als Ubertragungsmedium verbinden zwei Hydraulik-
schldauche die Betéatigungseinrichtung mit dem linken bzw. rechten Aktuator im Scheinwerfer.
Bei der Umriistung gilt es, diese Bauteile durch elektrische Komponenten — je nach Kompatibi-
litat — ganz oder teilweise zu ersetzen.

Verstelleinrichtung am Scheinwerfer

Zuerst ist ein passendes Modell eines elektrischen Stellmotors auszuwahlen. Im Kraftfahr-
zeughandel kann die Kfz-Fachwerkstatt auf eine groBe Auswahl von elektrischen Stellmotoren
zugreifen, um fur den entsprechenden Scheinwerfertyp das geeignete Bauteil auszuwahlen
(Bild 1: Elektrischer Stellmotor).

Ist eine mechanische Anpassung der ausgewadhlten Stellmotoren notwendig, kénnen in der
Regel Komponenten der hydraulischen Aktuatoren verwendet werden.

Alternativ kann auch ein Original-Ersatzteil eines neueren Typs des gleichen Herstellers ver-
wendet werden, der bereits mit einer elektrischen Leuchtweiteregelung ausgeliefert wurde.

Bild 1: Elektrischer Stellmotor

Seite 1 von 5 20.05.2009



Steht kein passendes Bauteil zur Verfligung, werden die ausgewahlten Motoren an die
Scheinwerfer mechanisch angepasst. Der elektrische Stellmotor muss (je nach Scheinwer-
fertyp) so eingebaut werden, das — in Abhdngigkeit von den beiden jeweils extremsten Bela-
dungszustande und der damit verbundenen Aufbauneigung — auch in seinen Endlagen die bei
Scheinwerfergrundeinstellung flr den Fahrzeugtyp vorgegebene Neigung in Prozent eingehal-
ten werden kann. (Bild 2: Grundeinstellung der Neigung des Abblendlichtbiindels).

Betatigungseinrichtung fiir Leuchtweiteregelung

Die elektrischen Stellmotoren werden in der Regel durch Spannungsabfall Gber einen veran-
derbaren Widerstand angesteuert. Der Elektronikfachhandel bietet hier eine reichliche Aus-
wahl an, sodass die Betatigungseinrichtung nach dem Interieur des Fahrzeugs ausgesucht
werden kann (Bild 3: Drehregler der Leuchtweiteregelung).

ECE-R48 ", Nr. 6.2.6.1.1 und Anhang 7:

Die abwarts gerichtete Ausgangsneigung der Hell-
Dunkel-Grenze des Abblendlichtblindels, die im unbela-
denen Zustand mit einer Person auf dem Fuhrersitz
einzustellen ist, ist vom Hersteller mit einer Genauigkeit
von 0,1% festzulegen und deutlich lesbar und dauerhaft
an jedem Fahrzeug in der Nahe der Scheinwerfer oder
des Herstellerschilds zusammen mit dem abgebildeten
Zeichen anzugeben.

D13t

Bild 2: Grundeinstellung der Neigung des Abblend- Bild 3: Drehregler der Leuchtweiteregelung
lichtbiindels

7 ECE-Regelung Nr. 48 — Einheitliche Bedingungen fiir die Genehmigung der Fahrzeuge hinsichtlich des Anbaus der Beleuchtungs- und
Lichtsignaleinrichtungen (nach dem Genfer Abkommen von 1958)

Bei der Auswahl muss je nach verwendetem elektrischem Stellmotor der Widerstandsbereich
berlicksichtigt werden. Der Widerstand des Drehreglers ist so zu dimensionieren, dass die
elektrischen Stellmotoren den erforderlichen Verstellbereich bis in beide Endlagen anfahren
konnen (Bild 4: Verstellbereich der Scheinwerfer am Beispielfahrzeug).

Die Neigung des Abblendlichtblndels hat das Fahrzeug im unbeladenen und beladenen Zu-
stand einzuhalten, sodass eine Blendung des Gegenverkehrs in jedem Beladungszustand ver-
mieden wird.
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Bild 4: Verstellbereich der Scheinwerfer am Beispielfahrzeug

Elektrische Verbindung

Sind die zu ersetzenden Bauteile ausgewahlt kann mit dem Verbinden der elektrischen Kom-
ponenten begonnen werden. Die Spannungsversorgung erfolgt Gber Klemme 58 und ist an
einer geeigneten Stelle im Bordnetz abzugreifen. Dabei ist darauf zu achten, dass dieser
Stromkreis ausreichend abgesichert ist (Uberschlagige Ermittlung der Stromstarke nach dem
Ohmschen Gesetz). Im Bild 5 ist als Beispiel ein Stromlaufplan einer bereits erfolgten Umrs-
tung dargestellt.
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Bild 5: Stromlaufplan elektrische Leuchtweiteregelung
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Einstellung und Uberpriifung der Leuchtweiteregelung

Sind die Systemkomponenten und alle Kabelverbindungen vollstandig installiert ist eine
Grundeinstellung der Scheinwerfer vorzunehmen. Diese erfolgt im unbeladenem Zustand und
einer Fahrermasse von 75kg.

Dazu ist die Neigung des Abblendlichtblindels bei Stellung ,,0“ am Drehregler der Leuchtweite-
regelung auf den vom Hersteller angegebenen Wert (in %) einzustellen (ggf. Uber Justage der
Leuchtweiteregelung bzw. der Scheinwerfereinstellung).

Das Fahrzeug wird anschlieBend bis zur zuldssigen Gesamtmasse beladen, wobei die zuldssi-
gen Achslasten nicht iberschritten werden dirfen. Das System muss in der Lage sein, die Nei-
gung des Abblendlichtblindels mindestens innerhalb der vorgegebenen Grenzwerte zu ge-
wahrleisten. Zielfiihrend ist hierbei, den Wert fiir die Grundeinstellung (+ 0,1 %) mittels der
Leuchtweiteregelung in allen zuldssigen Beladungszustanden zu erreichen des (siehe Bild 4 bis
6: Grenzwerte und Grundeinstellung der Neigung des Abblendlichtbiindels in Abhdngigkeit
von der Scheinwerfer-Anbauhdhe)

Bild 6: ECE-R 48 — Scheinwerfergrundeinstellung
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Hinweis fur aaSoP/Pl/Polizei

Die Funktion der entsprechend dieses Reparaturleitfadens umgeristeten Leuchtweite-
regelung ist im Rahmen der Hauptuntersuchung nach § 29 StVZO zu Uberprifen. Es handelt
sich hierbei nicht um eine technische Anderung im Sinne von § 19(2) bzw. § 19(3) StVZzO.
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